16. Redukcja modeli matematycznych

Model uproszczony — model opisany transmitancja nizszego rzgdu niz rzad transmitancji
wyjéciowej (transmitancje stabilne, stopien licznika jest mniejszy niz mianownika).
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- optymalizacja parametryczna

Cel redukcji — wyzsze modele matematyczne to wigksza ilosc bloczkow obliczeniowych i
wydltuzenie czasu obliczen zwiaszcza dla skomplikowanych ukfadow regulacji.
Modeli uproszczonych uzywa sie w adaptacyjnych ukladach regulacji z modelami obiektow.
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- Rozwiniecie utamkéw taficuchowych pozwala uzyskac uproszczong postac transmitancji
- Przydatne gdy pierwiastki charakterystyczne mianownika sg blisko siebie
- Zaleca sie stosowanie gdy odpowiedz modelu jest silnie oscylacyjna

Metoda momentow:
Wyznaczanie na podstawie odpowiedzi skokowej lub impulsowe;
Zastepcze transmitancje:
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Metody czestotliwosciowe:
Redukcje modelu uzyskuje si¢ poprzez analizg charakterystyk czestotliwo$ciowych.

Metoda pomijania:
Polega na pomijaniu tych pierwiastkow, ktorych cze$é rzeczywista jest duzd wieksza niz

pierwiastki o minimalnej wielkosci czgsci Re IRe{r;, }[ > wiRe:{rmin }‘, gdzie w przyjmuje sig 10.



