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Cwiczenie 1.

oraz ch

Zadaniem ¢wiczenia bylo wykreslenie charakterystyk amplitudowo-fazowych (Nyquista)
arakterystyk Bodego podstawowych uktadéw dynamicznych.

Badane uklady:
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Uktad inercyjny II-rzedu
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Symulacja zachowania poszczegélnych uktadow wykonana byta za pomoca Srodowiska

Matlab/Simulink przy uzyciu pakietu Control System Toolbox. Wszystkie charakterystyki byty
kreslone za pomoca skryptu, ktorego kod Zréodlowy znajduje si¢ na koncu tego sprawozdania.
UzyliSmy skryptu, poniewaz wyniki uzyskiwane sa o wiele szybciej niz w Simulinku
(eksportowanie poszczegdlnych serii trwa nieporownywalnie dluzej a wyniki uzyskiwane sa

identyc

Symu

1.

zne).

lacja uktadow:
Uktad inercyjny I-rzedu
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llustracja 1: Charakterystyki a-f i bodego uktadu inercyjnego I-rzedu



2. Uktad inercyjny Il-rzgdu
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llustracja 2: Charakterystyki a-fi bodego uktadu inercyjnego Il-rzedu

3. Uklad inercyjny Ill-rzedu
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llustracja 3: Charakterystyki a-f i bodego uktadu inercyjnego Ill-rzedu

4. Uklad op6zniajacy
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llustracja 4: Charakterystyki a-fi bodego uktadu opozniajqcego



5. Uklad opdzniajacy z inercja I-rzedu
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llustracja 5: Charakterystyki a-fi bodego uktadu opozniajqcego z inercjq I-rzedu

6. Uklad calkujacy z inercja I-rzedu
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llustracja 6: Charakterystyki a-f'i bodego uktadu catkujqcego z inercjq I-rzedu

7. Ukltad r6zniczkujacy z inercja I-rzgdu
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llustracja 7: Charakterystyki a-fi bodego uktadu rozniczkujqcego z inercjq I-rzedu



Whioski

1. Wyniki symulacji sa bardzo zblizone do teoretycznych wartosci co $wiadczy o wysokiej
doktadnosci przeprowadzanych symulacji.

2. Naktadka graficzna Simulink bardzo utatwia prace z CST. Do wykonywania symulacji nie
jest potrzebna znajomo$¢ sktadni polecen CST.

3. Korzystajac z CST mozna w bardzo prosty sposoéb wyznaczaé charakterystyki przerdéznych
systemow.



