Projekt z Ukladow Elektronicznych 1

Lista zadan 6

Zadanie 1.

Na rys. 1 przedstawiono schemat stabilizatora parametrycznego. Napigcie wejsciowe uktadu
Uwe wynosi 8V. Wyznaczy¢ warto$¢ rezystancji R oraz dobra¢ odpowiednie: diode Zenera
Dz i tranzystor T, tak aby napigcie wyjsciowe Uwy ukltadu wynosito 5V przy maksymalnym
pradzie wyjsciowym Iwy rownym 1A. Nastgpnie wyznaczy¢ wspdtczynnik stabilizacji
napigcia Su oraz jego rezystancje wyjsciowa rwy uktadu.
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Rys. 1. Schemat stabilizatora parametrycznego

Zadanie 2.
Na rys. 2 przedstawiono schemat kompensacyjnego stabilizatora napigcia.
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Rys. 2. Schemat kompensacyjnego stabilizatora napigcia

Nalezy wyznaczy¢ wartosci elementow uktadu tak aby charakteryzowat si¢ on nastgpujacymi
parametrami: Uy = 12V, Iy = 0.5A, Iopzw = 0.55 A, AUwe =20%, Su > 130 V/V, Rwy <0.05 Q.



Zadanie 3.
Na rys. 3 przedstawiono schemat regulowanego stabilizatora napigcia zbudowanego z
wykorzystaniem uktadu LM317.
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Rys. 3. Stabilizator napigcia zrealizowany w oparciu o uktad LM317

Nalezy wyznaczy¢ elementy ukladu oraz poda¢ minimalng warto$¢ napigcia wejsciowego
Uwe, tak aby mozliwa byla regulacja napigcia wyj$ciowego stabilizatora w zakresie (5+12)V.



