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Cwiczenie nr 1
Sterownik PLC - GE Fanuc 90-30

1. Celem ¢éwiczenia jest zapoznanie sie z budowg oraz zasadami programowania
sterownika PLC - GE Fanuc z serii 90-30.

2. Przebieg ¢wiczenia:

W pierwszej kolejnosci zapoznaliSmy sie z modutowg budowg urzadzenia oraz
konfiguracjg sprzetowq sterownika. Nastepnie utworzylismy i skonfigurowaliSmy
nowy projekt programu Cimplicity tak aby odpowiadat on konfiguracji sprzetowej

dostepnego sterownika.

2.1. Symulacja ogranicznika nad- jak i pod- pragdowego
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Schemat 1: Diagram potgczen LAD

Zadanie polegato na za symulowaniu pracy ogranicznika zarowno w dot jak

iw gbre. Po przekroczeniu pewnej wartosci (przyjelismy 15000) zapalata sie



dioda sygnalizujgca btad (wyjscie Q00002) tak samo byto w przypadku dolnej
granicy gdy wartos¢ spadta ponizej 5000.

Gtoéwnym elementem logicznym tutaj zastosowanym byt bloczek LT INT czyli
gdy wartos¢ 15000 podana na wejscie IN1 bedzie mniejsza od wartosci AI0001
podanej na wejscie IN2 to na wyjsciu uktadu QO0001 bedzie sygnat 1 czyli
zasdwieci sie dioda sygnalizujaca btad (w przypadku ograniczenia 1 dioda 1,
w przypadku ograniczenia 2 dioda 2). Mozna byto zastosowac réwniez tutaj

bloczki GT zmieniajgc na odwrot wartosci wejsciowe.
2.2.Modyfikacja zad. 1 tak aby ,,alarm” byt resetowany recznie.

Niestety nie udato nam sie zrealizowaC tego zadania do konca wiec
wykonalismy je teoretycznie. Program jest modyfikacjg zadania 1 mianowicie,
dioda bedzie swiecita po przekroczeniu wartosci alarmowej az do momentu

zresetowania jej przez operatora.

W stosunku do programu 1 musimy zastgpi¢ cewki - ( ) przekaznikami
o stykach zwieranych w momencie dotarcia sygnatu - (S) (po zaniku sygnatu
sterujgcego wyijscie jest dalej w stanie aktywnym). Oraz dodac kolejng sieé
w ktdérej wejscie styku kasujgcego ,alarm” bedzie potgczone z cewkg typu - (R)
(przypisang do tego samego wyjscia co cewki - (S)), ktéra po otrzymaniu
sygnatu sterujgcego zresetuje wyjscie (ponizej znajduje sie uproszczony
schemat takiej sieci — dla przyktadu z zadania pierwszego nalezato by

resetowac obydwa wyjscia).
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3. Whioski

Mimo tego, ze udato nam sie zrealizowac¢ w petni tylko jeden program i drugi
do potowy pomogto nam to w zrozumieniu programowania urzgdzen
przemystowych w jezykach wyzszego rzedu. Rézni sie on zdecydowanie od jezyku
typu C i to w znacznym stopniu ale po zrozumieniu kilku zasad tego $rodowiska,
doszliSmy do wniosku ze jest logiczny i prosty. Z pewnoscig jest to jezyk w ktorym
w krotkim czasie mozemy zaprogramowac urzadzenie przemystowe np. sterujgce
tasma produkcyjng, co zajeto by znacznie wiecej czasu i wymagato by wiekszej

znajomosci srodowiska w jezykach nizszego rzedu.



