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TEMAT

Automatyzacja i wizualizacja sterowania poziomem cieczy
(Automation and visualisation of liquid level control)

PROMOTOR
dr inz. Antoni Izworski
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Zakres Pracy
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Uktad pomiarowy

Zalozenia projektowe
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mikrokontroler ATmegal6
zrodlo zasilania - 24V
wejécie w standardzie pradowym (4-20)mA

wyjécie w standardzie czestotliwosciowym (1,0-5,0)kHz
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Uktad pomiarowy

Schemat ideowy przetwornika
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Uktad pomiarowy
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Uktad pomiarowy

Charakterystyka modulatora czestotli
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Wyniki

Sterowanie PLC

» Wykorzystanie szybkich licznikéw
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Wyniki

Sterowanie PLC

» Wykorzystanie szybkich licznikow
» Sterowanie dwustawne

» Sterowanie trojstawne
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Wyniki

Wizualizac
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» Zakres realizacji celow pracy
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Zakres realizacji celow pracy
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Wiecej algorytméw w sterowniku
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Rozbudowaé¢ wizualizacje
Rozbudowaé uklad
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Drziekuje za uwage.
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